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ODHAD PARAMETRŮ REGULACE U POHONŮ NC STROJŮ

Pavel Souček*

V př́ıspěvku je uvedena přibližná metoda pro stanoveńı konstant rychlostńıho regu-
látoru a určeno omezeńı pro ześıleńı polohového regulátoru u servopohon̊u posuv̊u
NC stroj̊u. Je uvažováno zjednodušené dvojhmotové uspořádáńı, kdy mechanická
stavba ř́ızeného stroje je redukována do jednoho setrvačńıku, pružně spojeného s mo-
torem. Podané řešeńı m̊uže být použito i u odhadu parametr̊u regulace v́ıcehmotových
systém̊u s t́ım, že jako relevantńı je uvažován pouze prvńı (nejnižš́ı) kmitočet celého
stroje.
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1. Úvod

V současné době se u pohon̊u NC stroj̊u téměř výhradně použ́ıvá kaskádńı struktura
regulace polohy. Jej́ı nejpodř́ızeněǰśı smyčka regulace proudu (momentu motoru), obsahuj́ıćı
tranzistorový měnič s pulzńı š́ı̌rkovou modulaćı, má většinou tak vysoké propustné pásmo
(≥ 1000Hz), že jej́ı přenos lze považovat za jednotkový. Této proudové smyčce je nadř́ızena
smyčka rychlostńı s PI-regulátorem, jehož přenos je
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1 + TN s

TN s
,

kde KP [As/rad] je proporcionálńı ześıleńı, TN [s] integračńı časová konstanta, přičemž signál
rychlosti je odvozen od hř́ıdele motoru.

Posledńı nadř́ızená polohová smyčka má pouze proporcionálńı regulátor se ześıleńım
KV [1/s] (tzv. rychlostńı konstanta). Signál polohy je odvozen od koncového členu me-
chanického řetězce (tzv. př́ımé odměřováńı).

Hř́ıdel motoru je spojen s mechanikou stroje převodem (nebo soustavou v́ıce převod̊u)
s nenulovou poddajnost́ı, takže celek se obecně chová jako v́ıcehmotový systém, v němž
docháźı k interakci mezi mechanikou stroje a regulačńımi obvody motoru.

Cı́lem tohoto př́ıspěvku je podat jednoduchý návod na předběžné stanoveńı výše zmı́ně-
ných regulačńıch parametr̊u KP, TN,KV, přičemž bude uvažován dvojhmotový dynamický
model stroje, skládaj́ıćı se z motoru a jednoho pružně připojeného setrvačńıku, do něhož
jsou redukovány všechny setrvačné hmoty stroje.
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