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VYUŽITÍ BEZKONTAKTNÍCH OPTICKÝCH SNÍMAČŮ
PRO REKONSTRUKCI POHYBU AUTOMOBILU

Petr Porteš*, Robert Kledus**

V př́ıspěvku jsou prezentovány výsledky praćı, jejichž ćılem bylo, na základě změ-
řených signál̊u, źıskat co nejúplněǰśı informaci o pohybu vozidla. D̊uraz byl kladen
zejména na rekonstrukci polohy karosérie vozidla v prostoru, úhl̊u směrových úchy-
lek na nápravách a v těžǐsti, podélného a př́ıčného zrychleńı. Rovněž byla z pohybu
vozidla odvozena směrová charakteristika pneumatik zadńı nápravy. Prezentovány
jsou výpočty založené na zpracováńı výstupńıch veličin z optických sńımač̊u od firmy
CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH. Sńımače zrychleńı a úhlových rychlost́ı
jsou využity pro verifikaci výsledk̊u výpočt̊u. Pro analýzy byly využity signály namě-
řené při manévru osobńıho automobilu na zkušebńı dráze uspořádané podle podmı́nek
normy ISO/WD 3881-2.
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1. Úvod

Při vývoji automobil̊u, pneumatik, vyhodnocováńı dopravńıch nehod a v celé řadě daľśıch
př́ıpad̊u je kĺıčovou úlohou analýza j́ızdńıho manévru vozidla. Jednou možnost́ı, jak provést
vyhodnoceńı manévru, je měřit v jeho pr̊uběhu vytypované veličiny a ty pak analyzovat
každou zvláš ’t. Většinou však měřené signály neodpov́ıdaj́ı přesně veličinám, které potřebu-
jeme analyzovat. Např. mı́sto př́ıčného zrychleńı v mı́stě těžǐstě je měřeno bočńı zrychleńı
v mı́stě, kde je umı́stěn sńımač. Řadu veličin měřit nelze nebo velmi obt́ıžně. Lze je však
zjistit výpočtem z vhodně zvolených měřených signálu.

Cı́lem prezentovaných praćı je na základě změřených signál̊u źıskat co nejúplněǰśı infor-
maci o pohybu vozidla. Důraz je kladen zejména na rekonstrukci polohy karosérie vozidla
v prostoru, úhl̊u směrových úchylek na nápravách a v těžǐsti, podélného a př́ıčného zrychleńı.
V neposledńı řadě i na źıskáńı směrové charakteristiky pneumatik.

Jelikož pohyby měřené pomoćı jedněch sńımač̊u ovlivňuj́ı veličiny měřené druhými sen-
zory, bylo potřeba vytvořit výpočetńı metodu, která by vhodným zp̊usobem kombinovala
všechny měřené veličiny. Za t́ımto účelem byly zpracovány dva př́ıstupy : prvńı (A) je určen
pro zpracováńı v tabulkových procesorech a proto je zaměřen na relativńı jednoduchost vý-
počtu, druhý (B) využ́ıvá multibody formalismus a je určen k zpracováńı a ověřeńı postup̊u,
které budou využity při následném rozš́ı̌reńı matematického modelu na detailńı popis celého
mechanického systému vozidla.

Výpočty jsou založené na zpracováńı výstupńıch veličin z optických sńımač̊u od firmy
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