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VYUZITI BEZKONTAKTNICH OPTICKYCH SNIMACU
PRO REKONSTRUKCI POHYBU AUTOMOBILU

Petr Portes® Robert Kledus**

V prispévku jsou prezentovany vysledky praci, jejichZz cilem bylo, na zakladé zmé-
fenych signalu, ziskat co nejiplnéjsi informaci o pohybu vozidla. Duraz byl kladen
zejména na rekonstrukci polohy karosérie vozidla v prostoru, tihlii smérovych tchy-

vozidla odvozena smérova charakteristika pneumatik zadni ndpravy. Prezentovany
Jjsou vypocty zaloZzené na zpracovani vystupnich veli¢in z optickych snimaci od firmy
CORRSYS-DATRON Sensorsysteme GmbH. Snimace zrychleni a iihlovych rychlost{
jsou vyuzity pro verifikaci vysledku vypoctu. Pro analyzy byly vyuZity signdly namé-
fené pii manévru osobniho automobilu na zkuSebni dréze usporadané podle podminek
normy ISO/WD 3881-2.
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1. Uvod

P#i vyvoji automobili, pneumatik, vyhodnocovani dopravnich nehod a v celé fadé dalsich
pfipadu je klicovou tlohou analyza jizdnitho manévru vozidla. Jednou moznosti, jak provést
vyhodnoceni manévru, je métrit v jeho prubéhu vytypované veli¢iny a ty pak analyzovat
kazdou zvlast. Vétsinou v8ak méfené signdly neodpovidaji presné veli¢indm, které potiebu-
jeme analyzovat. Napf. misto ptiéného zrychleni v misté tézisté je méfeno bocéni zrychleni
v misté, kde je umistén snima¢. Radu veli¢in méFit nelze nebo velmi obtizné. Lze je viak
zjistit vypoctem z vhodné zvolenych méfenych signalu.

vevs

V neposledni fadé i na ziskdni smérové charakteristiky pneumatik.

Jelikoz pohyby méfené pomoci jednéch snimacu ovliviiuji veli¢iny méfené druhymi sen-
zory, bylo potfeba vytvorit vypocetni metodu, kterd by vhodnym zpusobem kombinovala
v8echny méfené veli¢iny. Za timto ti¢elem byly zpracovdny dva pifstupy : prvni (A) je uréen
pro zpracovani v tabulkovych procesorech a proto je zaméfen na relativni jednoduchost vy-
poctu, druhy (B) vyuzivd multibody formalismus a je uréen k zpracovéni a ovéreni postupt,
které budou vyuzity pfi nasledném rozsiteni matematického modelu na detailni popis celého
mechanického systému vozidla.

Vypoéty jsou zalozené na zpracovani vystupnich veli¢in z optickych snimacu od firmy
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